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Fiche technique : SP-ET15D

Transpalettes électriques Li-lon 1.5 4 2.0 tonnes m
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Données techniques

8 Moteur électrique
4 Levage électrique/manuel
5 Type d’opérateur Walkie
6 Capacité de charge(kg) Q 1500 kg
7 Centre de charge(mm) © 600 mm
8 Empattement (mm) Y 1202/1272 mm
9 Poids de service (kg) 120/125 kg
10 Hauteur totale (mm) H1 524 mm
11 Hauteur des fourches (abaissées) (mm) H2 80 mm
12 Hauteur de levage (mm) H3 200 mm
13 Hauteur du timon H4 560 mm~1280mm
14 Garde au sol H5 27 mm
15 Longueur totale (mm) L1 1546 mm/1616 mm
16 ~ Largeur totale (mm) B1 540 mm / 680 mm
L 1150 mm/1220mm
17 Taille des fourches (mm) S 53mm
e 160mm
18 Rayon de braquage (min) Wa 1352mm
19 Largeur d'allée pour palettes 1000x1200 en travers AST 1980mm
20 Largeur d'allée pour palettes 800x1200 en travers AST 1880mm
21 Moteur d’entrainement 0.75Kw
22 Vitesse de déplacement (en charge/a vide) km/h 4/4.5km/h
23 Pente maximale (en charge/a vide) % 8%/20%
24 Frein électromagnétique
25 Moteur de levage 0.65kw
26 Fabricant/type de contrdleur PG 190 PG 190
27 Tension/ Capacité de la batterie V/Ah 24V/I20Ah Li-lon
28 Chargeur A 24V/4A (24V/10A option)



Données techniques

Fiche technique : SP-ETI5D [ SP-ET20P

Transpalettes électriques 1.5 a 2.0 tonnes m

Type d’opérateur
Capacité de charge(kg)
Centre de charge(mm)
Empattement (mm)
Poids de service (kg)
Hauteur totale (mm)
Hauteur de levage (mm)
Hauteur des fourches (abaissées) (mm)
Longueur totale (mm)
Largeur hors tout (mm)
Taille des fourches (mm)

Moteur de translation

Vitesse de translation (en charge/a vide) km/h

Pente maximale (en charge/a vide)
Tension/ Capacité de la batterie
Rayon de braquage (mm)

Moteur de levage

H1

H2

H3

L1

L2

Walkie
1500
600
1202/1272
120/125

1280
195
85
1555/1625
540/680
540x1150/680x1220
750w
4/4.5
8%/20%
24V/20Ah Li-Batterie
1352/1422
500w

Walkie
2000
600
1202/1272
120/130

1280
195
85
1555/1625
540/680
540x1150/680x1220
750w
4/4.5
5%/20%
24V/[20Ah Li-Batterie
1352/1422
500w
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Fiche technique : PBTI5SW Transpalettes électriques 1.5 tonne

Données techniques

per-1ow

Capacité de charge Kg 1500
Distance du centre de gravité mm 600
Traction \ Electrique
Type d’opérateur \ Walky/Typ
Type de roues (avant/arriére) \ PU
Roues, nombre (avant/arriére) \ G>80+60.1G>210<70.1
Longueur totale (fourches inclus) mm 1624
Largeur Totale mm 560/685
Hauteur Totale mm 1174
Hauteur Totale mm 1150
Dimensions des fourches mm 150
Hauteur, fourches abaissées mm 85
Hauteur, fourches relevé mm 200
Poids (batterie inclus) Kg 230/160
Poids de la batterie Kg 40
Puissance du moteur (Moteur d'entrainement) Kw 24V[0.75Kw
Puissance du moteur (Moteur d'élévation) Kw 24V/0.8Kw
Tension de la batterie, capacité nominale (3.5h) V/IAh 24/65
Rayon de braquage mm 1440
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Fiche technique : PT20-25N Transpalettes électriques 2.0 - 2.5 tonnes

Model PT20N PT25N
13 | Moteur | | Batterie
14 | Typedopératewr | o Piéton/debout
15 | Capacitédecharge/charge nominale Coew 20 25
16 | Distanceentre les centres de charge [ ocem) . s0 00
" 18 | Distance de charge, centre de l'essieu moteur a lafourche | x(mm) | g2 g0
19 | Empattement Coyem | msoe e
CPoids
21 | Poids de service : Ke 620 770
22 | Charge paressieu, en charge avant/arriere Lok wons0 1701900
23 | Chargepar essieu, a vide, avant/arriere . K | s0020  ewomeo
CPneus,chassis
81 [Pmeus o b Polyuéthane(PV)
B Bl . 0R0x70
e Elesssgensenie L owlmm) oBaxes
_ 8 Romssenpplemen e (diweneang ) L ewlom) o @100x40
3.5 | Roues, nombre avant/arriére (x=roues motrices) | | 1x+2/4
36 | Bandederoulement,avant Db o) ss90
37 | Bandederoulementarriere Ceom) e7s2
Dimensions
_ 44 jlevée LSt o 0o
49 | EuEu e e pes n do s sE wn T LMl BB
415 | Hauteur, abaissée | hi3 (mm) | 85
419 | Longueur totale L4 mm) 1790@: 189502
© 420 | Longueur jusqu'a la face des fourches CoLem ea0® 7ses
a1 ) Largeurtotale Cobmm) %0
4z |Dmensonsdestourches ___jseAw o swmm
4.25 : Largeur a travers les fourches : b5 (mm) : 540/685
432 | Gardeausol, centre de l'empattement min/max. Cmeeom) o
" a3 4: Largeur d'allée pour palettes 1000x1200 en croix E_ Ast (mm) E_ __________ a0z T so5®
434 | Largeur d'allée pour palettes 800x1200 en longueur : Ast (mm) : 2290@3) 23950
" 435 | Rayondebraquage CWamm) sgsed w900
CDomnéessurlaperformance
5y | Viessededéplocemert encharge/avide L R0 so70
ey | imsedk e meee/tade I eSO bt SR
_ 53_ Vitessededescente,encharge/avide M L __besowmos . 004670080
5.8 | Capacité maximale de descente, en charge / & vide : % 8/15
510 , Frein de service : X Electromagnétique
CMoteurélectrique
6.1 | Puissance du moteur d'entrainement S2 60 min 1 kwo 14
6.2 | Puissance du moteur de levage & S37,5 %. 1 KW X 0.8 22
6.3 : Batterie selon DIN 43531/35/36 A,B ; C, non : : / /
" 64 | Tensionde la batterie, capacité nominale K5 Covsan aan60-200 o2s/27030
(85 [Posdebatere 0ok w0 mews
6.6 | Consommation d'énergie selon le cycle VDI " kWh/h ! 0.36 0.90

81 | Type de commande de I'entrainement

il Bl Sty h et [l e e
8.4 | Niveau sonore a l'oreille du conducteur selon EN 12053 . dB(A) 69

1) Section de charge abaissée +65mm ; 2) Avec retrait de la batterie latérale : +30mm ; 3) Avec plate-forme dépliée : +440mm.

T .
S etk
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Fiche technique : SP-ET20-30H Transpalette électrique LG\ 2000 a 3000 Kg

Données techniques

Model PT20H PT 20H PLUS PT 25H PT30H
13 | Moteur i | Batterie ) Batterie ) Batterie : Batterie
_____ g Ao i S
14 Tpedoprtew S Dbt Do . Debot . Debout
15 | Capacité de charge / charge nominale Loem 20 : 20 | 25 : 30
____________________________________________________________________ e
16 | Distance entre les centres de charge L cmm) 600 :_ R 600 :_ _____ 600
18 : Distance de charge, centre de I'essieu moteur a la fourche :_ x (mm) J'_ 895 : 895 : 895 : 895
- e e e e e e e T R
19 | Empattement Ly (mm) ! U3 : U3 | u3 l 432
*
21 | Feleh o sanice ! Kg | 730 1800 1 750 | 730 1 800 1 750 | 730 1 800 « 750 | 730 1 800 i 750
------------------------------------------ . T
2.2 : Charge par essieu, en charge avant/arriere : Kg :585/145J' 870/140_: 605/145: 585/145 :_670/140]'_605/145: 585/145' 670/140: 605/145 ,585/145 670/1401605/145
_ o WPIEIESPRTIESSEh SNEEMSEVEMBRINEE I Rl 2T IR LT PRI I 2 bt Ihchuin/Ragpabe
23 | Charge par essieu,  vide, avant/arriére . Ke o785 10401790 995/1795 975/1795 | 1040/1790)] 995/].795-:1085/245: 1170/2140! 1105/2145 1195/2495) 1260/24901215/2495
3.1 JI Pneus | | Polyuréthane : Polyuréthane_ o -IL o F:olzlu_réghe_mf o L o _P?Iy_uriéttlaile_ o
3.2 _: Taille des pneus, avant :_VJXW (mm) T @250 80 : @250 80 ! 725080 i 2250x80
33_ | Taille des pneus, arriére | @xw (mm) | 282x82 ! 282x82 I 282x82 w 282x82
B Apyiasyd Rt b I i
_ 34 ! Roues supplémentaires (dimensions) (Oxw(mm),  @I4x60 ' @Ax60 1 @I4x60 ' @I4X60
3.5 | Roues, nombre avant/arriére (x=roues motrices) 1 | 1x+2/4 h 1x+2/4 j 1x+2/4 | 1x+2/4
36 | Bande de roulement, avant | b10 (mm) | 544 | 544 H 544 g 544
37 | Bande de roulement arriére | b1t (mm) | 505 : 505 K 505 i 505
44 | levée 1 h3(mm) | 120 X 120 N 120 L 120
_ A4 levee o ________ B e -
49 | Hauteur du timon en position de conduite min./max } hid (mm) 1 1075/1375 : 1075/1375 1 1075/1375 ‘ 1075/1375
415 | Hauteur, abaissée ! h13 (mm) | 85 X 85 X 85 | 85
" 419 ' Longueurtotale "1 (mm) ' 1950 | 2383 | 2443 ' 1950 | 2383 | 2443 ' 1950 | 2383 | 2443 | 1950 | 2383 | 2443
e s B T T A
420 | Longueur jusqualaface des fourches L L(mm)_| 800 | 1233 | 1203 , 800 | 1233 | 1293 | 800 | 1233 | 1293, 800 | 1238 | 1293
421 1 Largeur totale " b, (mm) ! 790 : 790 : 790 l 790
B C a0 e
! Dimensions des fourches 1s/e/1 (mm) | 60/180/1150 ! 60/180/1150 ! 60/180/1150 ! 60/180/1150
A e T Lo [ stetuseg NN BN et arten s IO ottt
425 | Largeur a travers les fourches :_ b5 (mm) J'_ 685 X 685 X 685 | 685
4.32 1 Garde au sol, centre de I'empattement min./max | m2 (mm) | 25 : 25 : 25 : 25
-T - - T T T T T L, T T T T T T T T LT T T T T T T r=---= T ___'l___—l____l____I'___T___"____I____I____‘____T___-I____
4.34 : Largeur d'allée pour palettes 1000x1200 en croix :_Ast (mm) 1 2530 ! 2960_: 3020 : 2530 ! 2960 ! 3020 : 2530 ! 2960 ' 3020 | 2530 ! 2960 3020
434 | Largeur d'allée pour palettes 800x1200 en longueur LAst(mm) ! g5 | 2845 ! 2905 | o5 ' 2845 ' 2005 | o5 ' 2845 ' 2905 | on1s ' 2845 ' 2905
s Sl isdindinsdnindnde ol e - — — — — — T — - — = — - === = — — Im= === == - === t- - m o= === == F——— o === —===-
435 1 Rayon de braquage | Wa(mm) | 710 | 2140 | 2200 1 710 | 2140 | 2200 1710 | 2140 | 2200 | 1710 | 240 | 2200
51 | Vitesse de déplacement, en charge / & vide | Km/h | 912 : 912 : 8/9 : 6/7
B F----- T mm e —— - N E NS
! Vitesse de levage, en charge / a vide , m/s | 0.035/0.048 ! 0.035/0.048 ! 0.030/0.048 ! 0.030/0.042
— _5'_2_ A e e e e e e e e D e e e e e e e e e e — = - F--=-- T——————————— e e e e e e e e — = e e e e e e e — = = e e e e e e e —
53 _: Vitesse de descente, en charge / a vide , m/s | 0.040/0025 : 0.040/0025 ! 0.045/0.025 ! 0.040/0025
_ b3 T T e T . - Sy s i S
apacité maximale de descente, en c arge / avide ! o !
5.8  Capacité maximale de d harge / & vid % 6/15 : 8/15 : 6/15 | 6/15
" Frein de service ! I dlectromagnétique | électromagnétique | électromagnétique | électromagnétique
510 | , | | I
61 | Puissance du moteur d'entrainement S2 60 min i kW ! 18 X 25 X 25 | 25
© 62 | Puissance du moteur de levage & S37,5 %. Lk 22 ! 22 ! 22 } 22
" 63 | Batterie selon DIN43531/35/36 A.B;C,non CoT T T, coTTTT T / ‘ ;
T (I [ A [ A B S A
64 | Tension de la batterie, capacité nominale K5 | V/Ah | 150/200 : 150/200 : 150/200 | 150/200
i e e — — —— - T~ —~-—-—-—-—------ === === - - == t-——mmm - —— - Fm—mmm————— ==
6.5 ! Poids de la batterie L kg 75 ! 75 ! 75 i 75
L L o _____ 2 __ o i _____
6.6 | Consommation d'énergie selon le cycle VDI ' kWh/h ! 055 X 0865 X 075 | 065
81 ! Type de commande de I'entrainement ! I ACspeedControl ' ACspeedControl | ACspeedControl ' ACspeed Control
I 1 1 1 I I
e e R
8.4 -: Niveau sonore a l'oreille du conducteur selon EN 12053 1 dB(A) X 69 | 69 | 69 | 69
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Fiche technique : SP-ET20-30H

Transpalette électrique AL\ 2000 4 3000 Kg

PT20/25/30H - PT 20H PLUS S JE CR GTn R TEL ) [
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Gerbeurs électriques

1.5 3 2.5 Tonnes

Gerbeurs électriques
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Fiche technique : PSE15-C Gerbeur électrique - 1.5 tonne

Marque distinctive
I

! . . . : 1 PSE (PSE15-C)
12 | Désignation du type du fabricant | [ o R e R R e R e L0000 0oo R D=0 EDo0ooooCoooo 0000
e 1 E 3600 L __.
13 | Moteur : \ Batterie
14 Typedopérateur T I ]
15 | Capacité de charge / charge nominale Looam 1l5
16 | Distance entre les centres de charge . c(mm) X 600
18 | Distance de charge, centre de I'essieu moteur & la fourche box(mm) 770
19 | Empattement by (mm) | 1232
_21 | Poidsdeserviee . b e ...
2.2 : Charge par essieu, en charge avant/arriére : Kg : 830/1535
2.3 | Charge par essieu, 4 vide, avant/arriére | Kg X 663/202
31 ! Pneus | 1 Polyuréthane (PU)
S 1 L PRI ey /Al GNP
32 | Taille des pneus, avant T Bxw (mm) @210 x 70
e e e e o m - - — — — - st SNSRI
3.3 :-Taille des pneus, arriére -: @xw (mm) | @230 x 100
I e el s Ll (" R g P —
_ 34 _ Roues supplémentaires (dimensions) ., Gwmm. 8 0230x100
35 | Roues, nombre avant/arriére (x=roues motrices) | : 1x+1/4
3.6 : Bande de roulement, avant : b10 (mm) : 557
_________________ T — — ' Y ___.
37 | Bande de roulement arriére | bil(mm) | 410/525
42 :_Hauteur du mat abaissée i hl(mm) 2280
A7 EEFCIIMESESED e ccccccaa o e CcccccccccocccococoooEtccccccoooocac oo oed
43 ! Hauteur libre du mat 1 h2(mm) 78
Y b e e e e e e e e e e e e e e e e e — = - - - - - - = e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e — -
44 | levée | h3(mm) | 3515
45 | Hauteur maximale prolongée | h4(mm) | 4005
49 ' Hauteur du timon en position de conduite min./max ., h14(mm) X 1100/1360
415 | Hauteur, abaissée ' hi3(mm) | 85
____________________________________________ e
419 : Longueur totale T (mm) 1 1867
il et -, - - - - - = H e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e - = -
4.20 | Longueur jusqu'a la face des fourches 1 12 (mm) ! v
e L ______ B
421 | Largeur totale | bl(mm) 820
el e T--=-=--- B el e
4.22 :_Dimensions des fourches 1 s/e/l (mm) : 60/180/1150
S S g e Jocoocooodooccoocoocooccocococccoccocococococ oo oo oo oo oo oo oo o o o
4.25 | Largeur & travers les fourches , b5(mm) X 570/685
____________________________________________ g
432 | Garde au sol, centre de I'empattement min./max. \ m2(mm) | 25
il ettt -, - - - - - = H e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e - = -
4.33 : Largeur d'allée pour palettes 1000x1200 en croix I Ast (mm) : 2330
____________________________________ o T __.
4.34 | Largeur d'allée pour palettes 800x1200 en longueur | Ast(mm) X 2275
B T, T T R
4.35 | Rayon de braquage ; Wa(mm) | 1487
Données sur la performance
1
51 1 Vitesse de déplacement, en charge / a vide : Km/h 1 4.0/4.2
e el B B
5.2 | Vitesse de levage, en charge / a vide I m/s | 0.068/0.162
_—— e e e e e e - - e
5.3 :_Vitesse de descente, en charge / a vide ! m/s : 0.142/0.136
e Jocoocooodooccoocoocooccocococccoccococococc oo oo oo oo oo e oo oo oo o o o
_ 58 _| Capacité maximale de descente, en charge /avide B ... e

510 | Frein de service
Moteur électrique

6.1 | Puissance du moteur d'entrainement S2 60 min 1 kW | 075

en E-P_ui_ss_a;c_eau_ moteur de levage 88376%. 4: W J: _____________________ 22
6.3 | Batterie selon DIN 43531/35/36 AB; C, non : : Non

64 | Tensiondela batterie, capacité nominaleKs | V/Ah aa2n06

65 [Padsselbaere I I R ot
6.6 | Consommation d'énergie selon le cycle VDI ' kwh/h | 0.70

O - S GrpiztowrmemEmmenty |
g4 ! Niveau sonore a l'oreille du conducteur selon EN 12053 : dB(A) | <70
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Fiche technique : PS12-20L Gerbeur électrique 1200-1600-2000 Kg

Données techniques

SP-ES12L (3600) SP-ES12L (4600) SP-ES16L (4600) SP-ES20L (4600)
13 | Moteur | | Batterie
14 | Typedopérateur | o Pieton
15 | Capacité decharge/charge nominale Y 2 2 1 20
16 | Distanceentre les centres de charge Cocm) L 0
" 18 | Distance de charge, centre de l'essieu moteur a lafourche | x(mm) | 647 67 647 647
19 | Empattement Coymm 28 8 1293 1429
CPoids
21 | Poids de service LoKe | 1007 1150 1340 1579
22 | Charge paressieu, en charge avant/arriere | ke | esams3 7350610 9302000 1000/2579
23 | Chargepar essieu, a vide, avant/arriere CoKe 610/37 720430 850/490  900/679
CPneus,chassis
_B81 GPreus . b oo _ _Polyurthane(PY)
_ 32 | Telledespneusavant L T e 0230x70
88 Hleeksmemente L owlmm) @84x70
_ 34 ! Roues supplémentaires (dimensions) COwlmm) o e180x54
3.5 | Roues, nombre avant/arriére (x=roues motrices) 1 | 1x+1/4
36 | Bandederoulement,avant Db o) 22
37 | Bandederoulementarriere Ceom) 39050
Dimensions
_ 42 | Hauteurdumatabaissée L hom) .08 A8 08 @8
_43_, Heuteurlibredumet . L h2mm) ] weo ™o 0P
44 | levée | h3(mm) | 3530 4530 4530 4530
45 | Hauteurmaximale prolongée | h(mm) | 4088 soss 5088 5088
49 | Hauteur dutimon en position de conduite min./max | h4(oem) ,  gsomseS
415 | Hauteur,abaissée Dz ©
Casg longewtowle G mewy | M@0
420 | Longueur jusqu'a la face des fourches o 12(mm) 769 779 814 950
41 | Lergeurtotale Dbt 20
Caz 4: Dimensions des fourches E_ s/e/l (mm) : 60/180/1150
425 | Largeur travers les fourches Cosem) soees
" 432 1 Garde au sol, centre de lempattement min/max. [ ‘m2 (mm) o s 8 2 23
433 | Largeur d'allée pour palettes 1000x1200 encroix Coastom) w6 3% 206 2536
© 434 | Largeur d'allée pour palettes 800x1200 en longueur CoAstnm) | 2323 23 2393 2503
435 *: Reyondebraquage E_ Wa (mm) _E ______ oo oo 10 1640
_ 51| Vitessededéplacement encharge /avide LK 6080 000 0 460
52 | Vitesse de levage, en charge / & vide 1 m/s X 0.09/0.14 0.13/0.20 0.13/0.20 0.13/0.20
53 | Vitesse de descente, en charge / & vide 1 m/s 0.25/0.20 0.28/0.23 0.28/0.23 0.28/0.23
58 | Capacité maximale de descente, en charge / avide A o2 ez 612 B0
510 | Freindeservice T o
6.1 : Puissance du moteur d'entrainement S2 60 min : KW : 13 13 13 17
6.2 | Puissance du moteur de levage & S37,5 %. 1 KW 15 32 32 32
63 | Batterie selon DIN43531/35/36 A.B;C,non T o owes s aves  3pzs
64 Tensiondelabatteio,copactenominaleKs | V/AN | om0 oaen w0
65 | Poidsdelabatterie L oK s 20 288
6.6 | Consommation d'énergie selon le cycle VDI | KWh/h | 0.95 159 170
~Donnéessupplémentaires
_ 81| Typedecommande defentrainement T . Régulateurdevitesse AC___ ___ _____________
g4 , Niveau sonore a l'oreille du conducteur selon EN 12053 'odB(A) ! <70
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